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CLEN CEZ ESCO

RO60

Shrnuti

Pouziti

Funkce

Pfevodnik Modbus TCP/RTU — MP-Bus

R0O60 je prevodnik protokolti Modbus RTU / RS485 a Modbus TCP na rozhrani MP-
Bus pro Fizeni az 8 komunikativnich pohonti Belimo.

e ovladani a diagnostika aZ 8 pohonti Belimo na sbérnici MP-Bus z PLC,
které komunikuje protokolem Modbus na rozhrani R$485 nebo Ethernet
TCP. Pohony jsou propojeny sbérnici a neni nutné je pfipojovat na
analogové vystupy PLC, coz Setfi naklady na kabelaz i na fidici systém.

Pfevodnik RO60 funguje jako Modbus slave (server), ktery pfijima povely od Modbus
masteru (klienta). Tim je PLC nebo jiny nadfazeny systém. Povely jsou ndsledné
prevadény na telegramy MP-Bus a vyslany na sbérnici MP-Bus. Odpovédi od pohonl
MP-Bus jsou pak k dispozici v Modbusovych registrech.

Pfevodnik se pres webové rozhrani prepne do jednoduchého mdédu nebo
komplexniho maédu. Mady se lisi zplisobem funkce: jednoduchy méd funkci odpovida
prevodniku Belimo UK24MOD, zatimco komplexni méd umoziiuje na sbérnici MP-Bus
vysilat i sloZitéjsi konfiguraéni a diagnostické prikazy, jako ¢teni sériovych Cisel a typu
pohonl atd. (viz Modbusova tabulka). Pro béiné fizeni poloh ventild a klapek a
zakladni diagnostiku je vhodnéjsi jednoduchy mdéd. Pfevodnik vidy pracuje jen
v jednom z médu.

Modbusova tabulka je rozdélena na tfi ¢asti:
- systémovou cast na adresach 1 az 22, ktera slouzi k nastavovani prevodniku a
vlastni diagnostice
- registry pro komplexni méd (complex mode) na adresach 101 az 892
- registry pro jednoduchy méd (simple mode) na adresach 1001 az 1160.

Parametry a funkce modulu se konfiguruji pomoci webového ptipojeni (protokol
HTTP). Pfepnutim prepinace USR do polohy ON a restartem prevodniku lze webové
rozhrani a FTP server pro zvyseni bezpecnosti zablokovat. Pfitomnost napajeciho
napéti indikuje zelena LED (PWR), aktivitu procesoru blikani ¢ervené LED (RUN).

U ethernetové zasuvky jsou dalsi LED diody: spojeni a aktivita v siti. Sitové rozhrani
prepina automaticky mezi 10 a 100 Mbit/s.

domat RO60

08/2021 Technické zmény vyhrazeny. 1



Technické udaje

Prevodnik RO60 mUze fungovat zaroven jako Modbus RTU i jako Modbus TCP server.
Povely z obou rozhrani jsou odesilany na MP-Bus v poradi, v jakém pfichazeji. Pokud
na unicast zprdvu nedojde od pohonu po MP-Busu odpovéd, zprava je max.
2 x zopakovana. Pro periodické vycitani proménnych jsou definovany tfi urovné
priority, zapis ma prioritu nejvyssi.

Modul se montuje na standardni DIN listu. Jeho Sifka je 68 mm (4 DIN moduly).

Napajeni

Prikon

Ethernet

RS485

MP-Bus

MP-Bus servisni konektor

LED

HW

Obal
Rozméry
Kryti

Svorky

Provozni podminky

Skladovaci podminky

Shoda se standardy

24V ss/st+ 15 %
3 VA vlastni spotieba
max. 85 VA pfi napajeni i periferii ze svorek prevodniku

1 x Ethernet 10/100 Mbit/s (automatické pfepinani)
RJ45, 2 LED (link, data) integrované v konektoru

dvouvodicova, 1200...115 200 bps, parita zadna / suda / licha,
stop bity 1 nebo 2 — vSe nastavitelné softwarové, galvanické
oddéleni do 1 kV

protokol Modbus RTU

1200 bps, max. 8 zatizeni slave, max. délka 800 m nekrouceny kabel
0.75 mm?, podporovany pfikon na sbérnici MP-Bus max. 80 W

RJ12, standard Belimo

napajeni: PWR — zelen3, sviti trvale
aktivita: RUN — Cerveng, blika

ARM Cortex M4 168 MHz, 4 MB FLASH, 256 KB SRAM
polykarbonatova krabice (certifikace UL94V0)

70,4 x 61,4 x 98,6 mm

IP20 (CSN EN 60529)

Sroubovaci M3, prifez vodice do 2,5 mm?
(doporuceny prirez vodice 0,35...1,5 mm?)

5...40 °C; 5...85 % relativni vlhkost; prostredi bez agresivnich
latek, kondenzujicich par a mlhy (dle €SN EN 60721-3-3
klimaticka tfida 3K3)

5...40 °C; 5...85 % relativni vlhkost; prostfedi bez agresivnich
latek, kondenzuijicich par a mlhy (dle €SN EN 60721-3-1
klimaticka tfida 1K2)

EMC EN 61000-6-2 ed.3:2005, EN 55022 ed.3:2010 (primyslové
prostredi)

Elektricka bezpecnost EN 60950-1 ed.2:2006 + A11:2009 +
A12:2011 + A1:2010 + A2:2014

Omezovani nebezpecnych latek EN 50581:2012
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Zapojeni

an3asnd
sng diN
AVZHO
aNo9/0D
aN9/09

INIT /USR POWER RUN ETH

Zapojeni pfi napajeni fidiciho systému i periferii z jednoho zdroje — pouze pfi souhrnném
prikonu vsech pohonl méné nez 80 W:

Modbus master

K+
K-

K+

24V AC/DC R0O60 K- #
}I{ Gl+ Gl+24V G/+24V
GO0/- GO/GND GO/GND
TE MP BUS *
10205V 102050
Belimo Belimo

Zapojeni pfi napajeni fidiciho systému a periferii z rlznych zdroji — obecné nebo pfi
souhrnném prikonu viech pohont vice nez 80 W:

Modbus master

K+
K-

K+

24V AC/IDC R060 K- |—J
Gl+ G/+24V G/+24V
3'{ GO/- GO/GND GO/GND
TE MP BUS
1025V 102®5W0)
24V AC/DC
e Belimo Belimo
Elg GOl
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Svorky a konektory
G/+24 V (oranZova)
GO/GND (oranZova)
TE (oranZova)
G/+24 V (modra)
GO/GND (modra)
MP-BUS (modra)
K+

MP-Bus (RJ12)

K-

Ethernet

LED signalizace
PWR

RUN
Pfepinace

INIT

USR

napajeni

napajeni — vztazny vodic

technickd zem — propojeni vodivych ¢asti pfistroje
napajeni periferii (max. 80 W)

napajeni periferii — vztazny vodic

komunikace MP-Bus

RS485, kladny vodic

servisni konektor Belimo

RS485, zaporny vodic

sitové rozhrani (RJ45)

zelend LED — napajeni (zap: napajeni je OK; vyp: napdjeni neni
zapojeno, je slaby zdroj, doslo k poruse zdroje, ...)

Cervenad LED — provoz (blikd: procesor pracuje spravné, sviti
nebo je zhasnuta: porucha)

po zapnuti a restartu pfivede pfevodnik do tovarniho
nastaveni, pfedevsim nastavi IP adresu na hodnotu
192.168.1.99 a masku na 255.255.255.0

po zapnuti a restartu zablokuje pfistup na webové stranky a
FTP server

Rozméry
HEHHHHEHHEHHHEHEH
HAHHHHHHAHAHAAAAH
Rozméry jsou uvedeny v mm.
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Komunikace

Nastaveni

Adresovani
pohonii na
MP-Busu

Vychozi nastaveni sité jsou:

IP adresa 192.168.1.99
maska sité 255.255.255.0
vychozi brana 192.168.1.1

Vychozi pfistup pres webové rozhrani na portu 80.

Veskeré parametry véetné sitového nastaveni jsou pristupné pres webové rozhrani na
portu 80. Pfistup neni chranén heslem, ale lze jej zablokovat pfepinatem USR.

Postup pro pfipojeni k webovému rozhrani a sitové nastaveni:

1. Pomoci konektoru Ethernet pfipojte pfevodnik do pocitacové sité. Pripojte
prevodnik na napajeci napéti (24 V ss/st, svorky G a GO, polarita libovolné).
Vyckejte cca 30 sekund, neZ prevodnik nastartuje.

2. Nasvém PC nastavte pevnou IP adresu v siti 192.168.1.x, napf. 192.168.1.10.

3. Zadejte do webového prohliZzece IP adresu prevodniku — vychozi je 192.168.1.99.

Pro adresovani pohon(l a praci se sbérnici neni nutné, aby byl pfipraven aplikacni
program a funkéni zatizeni Modbus master (PLC), které pfi normalnim provozu posila na
sbérnici povely. VeSkerd nastaveni probihaji pres webové rozhrani a béiny webovy
prohlize¢. Technik, ktery pohony adresuje, musi s programatorem PLC odsouhlasit
poZadované MP-Bus adresy pro jednotlivé pohony, aby programator mohl pfipravit
aplikaéni software do PLC. Je vhodné, jsou-li MP-Bus adresy jednotlivych pohonl na
sbérnici uvedeny jiz v realiza¢nim projektu.

Pohon se na MP-Busu identifikuje

e unikatnim sériovym Cislem (S/N) ve tvaru XXXXX-XXXXX-XXX-XXX, pfifazenym

napevno z vyroby

e nastavitelnou MP-Bus adresou v rozsahu 1...8.
Funkéni sbérnice ma tedy max. 8 pohon( adresovanych unikatnimi MP-Bus adresami.
Sériové Cislo je vytiSténo na Stitku pohonu a pouZiva se pro detekci a pfifazovani MP-Bus
adres. MP-Bus adresa mUZe u pohonu byt i nenastavena (odebrand), pak je mozné
pohon oslovit jen pres sériové Cislo. Vychozi nastaveni pohonu je nenastavend MP-Bus
adresa. Pohon ve vychozim nastaveni je tedy moZné detekovat pouze pres sériové Cislo.

Pohon ma LED Status (obvykle oranZovou), ktera soucasné slouzi jako tlacitko (Address).
Tla¢itko Address se pouzivd pro detekci pohonu na sbérnici a pfifazovani adres
v prevodniku R060. (Pozor: U pohonu Belimo CQ24A-MPL je tlac¢itko Address netradicné
na zelené LED MPL, oranZova LED Status je spojena s tlacitkem Adaption).

Postup pti adresovani je nasleduijici:
- pohony pfipojime na napajeni 24 V a na sbérnici MP-Bus
- otevieme webové rozhrani RO60 na strané Addressing
- nastavime vSechny pozice jako Inactive tlacitky Deactivate, pak nejsou prenaseny
prikazy z Modbusu na MP-Bus a pfi adresovani nedochazi ke kolizim
- stiskneme tlacitko Bus Scan
- po oskenovani sbérnice v tabulce vidime, jestli na sbérnici nejsou pohony s jiz
nastavenymi MP-Bus adresami:
e pokud ne, pokracujeme dale
e pokud ano a adresy jsou tak, jak je chceme mit, pokracujeme dale
e pokud ano a chceme néktery pohon preadresovat, do pole Address to
set napiSeme jeho novou MP-Bus adresu a stiskneme tlacitko Set MP-
Address. Nova adresa nesmi kolidovat s jiz existujici adresou.
- Pokud chceme u pohonu MP-Bus adresu smazat, pfifadime mu adresu O.

domat RO60
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Pak nastavime adresy u zatim nenaadresovanych pohon(:
- uprvniho pohonu vyplnime do pole Serial number jeho sériové Cislo (uvedeno na
Stitku), nebo
- stiskneme tlacitko Get serial number u prvniho fadku (PP) a pak na pohonu
stiskneme tlac¢itko Address (viz pozn. nize). Sériové Cislo se automaticky vyplni
do policka Serial number.

T T T T i il i

[MP Address [Serial number [status | | | [Address to set|
|PP ||Ul544-10008'142'150 ||I13L',‘ti'v"3 | | Get Serial Number |||PP | Set MP Address |
I I [

- do poli¢ka Address to set vyplnime misto ,,PP“ jeho pozadovanou MP-Bus adresu
(volnou adresu v rozsahu 1...8) a stiskneme tlacitko Set MP Address
- pohon je naadresovan a po vykonani pfikazu se jeho S/N objevi v pfislusném
fadku s MP-Bus adresou.
PFi detekci pfes Get serial number neni nijak kontrolovdno, jestli nalezené zafizeni ma
MP adresu jiz ptidélenou, sériové Cislo se zobrazi v fadku PP a zaroven zlstava pfifazeno
i k pGvodni MP adrese. Periodické vysilani dotazu se ukonci po pfijeti odpovédi od
pohonu nebo je Ize ukoncit manualné na strance s hlasenim o probihajici detekci.

Nakonec je nutné pro vSechny pohony povolit komunikaci pfes Modbus jednotlivymi
tlacitky Activate nebo hromadné tlacitkem Activate all.

Pozn. Nékteré pohony tlacitko Address nemaji a jeho funkce se provadi takto:
e Protipozarni klapky: pootocte natahovaci klickou o cca. 1/6 otacky
e  NM24-MFT(2) a AM24-MFT(2): stisknéte Cerné tlacitko Manual
e LF24-MFT(2) a AF24-MFT(2): kratce (béhem 4 s) prepnéte smér otaceni na
opacny smér a zpét
e Linearni pohony NV... : stisknéte tlacitko S2 (pod krytem).
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Webové
stranky

Webové stranky RO60 slouzi ke konfiguraci MP-Busu, nastavovani komunikaénich
parametrd na rozhranich Ethernet a RS485 a diagnostice zafizeni. Stranky nejsou
chranény heslem, pfistup na né je mozné zablokovat pfepinacem USR.

MP-Bus values
Uptime: doba od posledniho restartu nebo pfipojeni napajeciho napéti.
Statistics

Pocet prijatych (RX) a vyslanych (TX) telegrami pro rGzné protokoly na Ethernetu.
Tlacitko Reset frame stats vynuluje vSechny Citace.

Network config

DHCP on/off: aktivuje a deaktivuje protokol DHCP. V technologickych sitich je obvyklejsi
pevné IP adresovani (DHCP off).

MAC address: fyzicka adresa rozhrani Ethernet, bajty nejsou oddéleny dvojte¢kami. MAC
adresu nelze ménit.

IP address: nastavend IP adresa ve tvaru XXX.XXX.XXX.XXX

Subnet mask: maska podsité

Gateway IP address: adresa vychozi brany

Ethernet speed: automaticky nastavena fyzicka rychlost sitové karty

Set IP: tlacitko pro nastaveni IP adresy, masky a brany. Parametry se nejprve zedituji
v okénkach vyse a stiskem tlacitka Set IP se potvrdi a zapiSou. Vychozi parametry (IP
adresa 192.168.1.99, maska 255.255.255.0) se nastavi prepnutim prepinace INIT a
restartem prevodniku.

Modbus config

Modbus address: Modbus adresa pro sériovou linku. (Na Modbus TCP je vidy linkova
adresa 1). K zapisu dochazi po stisknuti tlacitka Set modbus address.

RS485 serial line config: parametry sériové linky RS485 s protokolem Modbus. (MP-Bus
ma pevnou komunikacni rychlost 1200 bps podle standardu Belimo.) K zapisu dochazi po
stisknuti tlacitka Set serial.

Administration

Memory utilisation: VyuZiti paméti, pro diagnostické Gcely. (Free OS heap = volna pamét
operacniho systému, Free app heap = volna pamét pro komunikaéni klienty/servery)
Info: Verze firmwaru, ¢as od posledniho startu, kéd posledni chyby.

Reset error: Vynuluje indikator posledni chyby.

Reset device: Restartuje prevodnik.

Module name: Zde Ize pro informaci nastavit nazev prevodniku, umisténi apod. (max. 20
znak)

Upload new firmware: Pro nahrani nového firmware. Po vybrani souboru stisknéte
tlacditko Upload new firmware. Po nahrani firmware se modul sam restartuje.

Addressing

MP-Address: adresa pohonu na MP-Busu vrozsahu 1 aZz 8. Pozice PP znamenad
komunikaci bod-bod (Point to Point) a vyuZivd se pro pfifazovani adres dosud
nenaadresovanym pohontim. Pokud uz pohon MP-bus adresu ma a je znovu detekovan
(nebo jeho sériové Cislo ru¢né zadano) a je mu zadana jind MP-Bus adresa, je
pfeadresovan na adresu novou.

Serial number: zobrazuje sériové Cislo pfislusného pohonu (které je téZz uvedeno na

domat RO60
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Stitku pohonu). V pozici PP je mozZné zadavat sériové Cislo ru¢né a tak nastavovat MP-Bus
adresu pohonu i bez detekce.

Status: je-li nastaven jako /nactive, zafizeni komunikuje po sbérnici MP-Bus pouze pro
Ucely adresace. Ostatni pfikazy nejsou odesilany, véetné on-demand. Stejnd funkce, jako
bity modbus registru 20 LSB (viz Modbus. tabulka).

Activate/Deactivate: tladitko pro aktivaci nebo deaktivaci komunikace s urcitou adresou,
viz Status.

Wink: slouzi k identifikaci pohonu. Za normalniho provozu blikaji oranzové LED Address
na pohonech podle komunikace. Po stisknuti tladitka Wink je zastavena veskera
komunikace na MP-Busu, oranZové indikatory Address u vsech pohon(l na cca. 5
s zhasnou a jen u pohonu s pfislusnou adresou LED blikne 3x.

GetSerialNumber: vycéte sériové Cislo zafizeni s danou MP-Bus adresou. U pozice PP
(Point to Point) zacne s periodou 5 s vysilat On-Event prikaz, na ktery reaguje jakékoliv
zafizeni, na kterém je stisknuto tlacitko Address (resp. podrzeno po dobu 5 s, tlacitko pfi
prijeti prikazu kratce problikne), pfipadné provedena ekvivalentni akce — viz vyse,
Adresovdni pohoni na MP-Busu. Pfevodnik ¢ekd na odpovéd neomezené dlouhou dobu,
¢ekani lze zrusit tlaéitkem Cancel na strance Refresh.

Address to set: Do tohoto pole se zaddva MP-Bus adresa, kterd se ma u nové
adresovaného nebo preadresovavaného pohonu nastavit. Zadanim cisla O se pohon
nastavi do reZimu PP (nenaadresovan).

Set MP Address: Pro danou pozici se vykona ptikaz pro nastaveni nové MP-Bus adresy.
Pro tuto funkci je rozhodujicim parametrem sériové cislo, nikoliv MP-Bus adresa. U
adresy PP lze zadat sériové Cislo manudlné, s pomi¢kami i bez. Hodnota O vyvold
deadresaci - zafizeni bude fungovat v rezimu PP.
Bus Scan — kontrola pfipojenych pohont. Pfevodnik oslovi vSsechny adresy 1 az 8 (max.
3x kazdou z nich) a ¢eka na odpovédi. Proces trva cca. 10 s, po Uspésném nalezeni
pohonu se ujeho MP-Bus adresy v sloupciSerial number zobrazi S/N pohonu.
Nenalezeny pohon md u sériového Cisla hodnotu xxxxx-xxxxx-xxx-xxx. Tento pfikaz se
provadi také automaticky po pfipojeni napdjeciho napéti na prevodnik. Periferie ve stavu
PP takto nalézt nelze.

Auto Address - Automatické pridéleni volné MP-Bus adresy periferii. Periodicky se vysila
On-Event ptikaz a stisknutim tlacitka Address na zafizeni (viz Get Serial Number) se
zbyvajicim case, lze jej ukondit manualné kliknutim na Reset Addressing na strance
s hlasenim o probihajici detekci.

Activate All - Nastaveni viech zafizeni se zndmym sériovym Cislem do stavu Active.
Switch Mode - Prepinani mezi Simple a Complex rezimem. | v Simple mode je tfeba mit
zafizeni Active. V Simple mode nefunguji Zadné (tedy ani on-demand) ptikazy z Complex

cvvys

bit Modbus registru 22 (viz Modbus tabulka).
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Simple mode

Podrobny popis rezimu Simple mode (jednoduchy mad):

Pro jednoduchy modd jsou vyhrazeny registry od adresy 1001 vySe, viz
Modbusova tabulka

Kazdad MP adresa ma vyhrazenych 20 registr( (17 z nich je vyuzitych) a dalsi MP
adresa bezprostfedné navazuje.

Registr 1 — Setpoint. Zakladni a nejpouZivanéjsi registr. Pouziva pfrikazy
MP_Get_Relative pro ¢teni a MP_Set Relative pro zdpis. Hodnota pouzitd
pro MP_Set Relative je pfizplsobena minimu a maximu — na Modbus se
zapisuje nominalni rozsah.

Registr 2 — Override control. Prepnuti periferie do zvlastni funkce. Pouziva
prikazy MP_Get_Forced_Control pro ¢teni a MP_Set_Forced_Control pro zapis.
Pokud neni pfikaz do 120 s zopakovan, periferie se vrati do normalni funkce
(neplati pro Fast closed).

Registr 3 — Command. Start adaptace / testu. Pouzivd pfikaz
MP_Start_Adaptation. Hodnota 4 nezapisuje do periferie, pouze vynuluje
ptiznaky chyb (registr 6) vyhodnocované modulem.

Registr 4 - Actual position. Aktualni vystup periferie, pouZiva prikaz
MP_Get_Relative.

Registr 5 — Relative flow. Aktudlni pritok/tlak VAV/EPIV periferie. PouZiva
pfikaz MP_Get_Vrelative.

Registr 6 — Errors / Malfunctions. Dolni byte obsahuje stavovy byte ziskany
pfikazem MP_Get_Malfunction_Maintenance_State. Horni byte obsahuje chyby
vyhodnocené modulem. Bity 8 a 9 jsou nastaveny pfi nepfijeti odpovédi nebo
chybé parity (zdvojeno z dlivodu kompatibility s UK24MOD). Bit 11 — periferie
odpovédéla s chybou hodnoty mimo rozsah. Bit 12 — funkce nedostupnd pro
dany typ periferie — vyhodnocovano periferii i modulem (pouze zapis). Bit 13 je
nastaven, pokud pozarni klapka nezavie do 15s.

Registr 7 — Sensor type. Urcuje typ Cidla pouZity pro vycteni hodnoty do registru
8.

Registr 8 — Actual sensor value. Hodnota cidla uréeného registrem 7. Analogova
¢idla jsou vycitdna prikazem MP_AD_Convert, nefunguje pokud je aktivni
Override control. Digitalni kontakt je vycitan prikazem MP_Get_Forced_Control.
Registry 9, 10, 11 — Series number. Casti 1, 2 a 4 sériového ¢&isla periferie,
pouziva pfikaz MP_Get_SeriesNo.

Registr 12 — Typ periferie. Vyhodnoceno modulem ze sériového Cisla.

Registr 13 — Time monitoring. Zbyvajici ¢as do ukonceni Override control
Registry 14 a 15 — nastaveni Min/Vmin a Max/Vmax. Minimalni a maximalni
poloha / pritok, dle typu periferie. Pouziva ptikaz MP_Get_Min_Mid_Max pro
¢teni a Set_Min_Mid_Max pro zapis.

Registr 16 — Absolute flow. Absolutni hodnota pritoku spocitana modulem.
Registr 17 — Nominal flow. Nominalini pritok, pouZiva ptikaz MP_Get_Vsettings.
Nelze nastavit pifes MP-Bus, musi nastavit vyrobce vzduchotechniky

domat RO60
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Bezpecnostni  Pristroj je urcen pro fizeni a monitoring systému vétrani, vytapéni a klimatizace. Nesmi

upozornéni byt pouzit pro ochranu osob pred zdravotnimi riziky nebo smrti, jako bezpecénostni prvek,
nebo v aplikacich, kde selhani mize vést ke Skoddm na majetku, zdravi ¢i Zivotnim
prostfedi. Rizika spojend s provozovanim pfistroje musi byt posouzena v kontextu
navrhu, instalace a provozovani celého fidiciho systému, jehoz je pfistroj soucasti.
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Modbusova tabulka

e Jsou podporovany funkce FO1, FO2, FO3, FO4, FO5, F15 a F16.

e U hodnot uloZzenych v EEPROM jsou uvedeny vychozi hodnoty tuéné.

e Pokus o zapis na adresu pouze pro Cteni je ignorovan (telegram pfijat, data jsou zahozena).

e Bitovy pristup (funkce 01, 02, 05, 15) je mozZny na adresy 16 x word + offset bitu (napf. status bit
,Test run active” periferie na MP adrese 3 ma bitovou adresu 16 x (3 * 100 + 11) + 10 = 4986.

e Nazvy nékterych prikazu a stavl byly pro srozumitelnéjsi vazby na Belimo dokumentaci
ponechany v anglictiné.

Nazev Adresa Typ Popis Pozn.
Modul LSB 1LSB R ID modulu nizsi byte 0x0092 hex
Modul MSB 1 MSB R ID modulu vyssi byte
Firmware LSB 2 LSB R \verze firmware, nizsi byte
Firmware MSB  [2 MSB R verze firmware, vyssi byte
Status LSB 3 LSB R,W RAM Bit 0 ... povoleni zapisu do EEPROM
Status MSB 3 MSB R RAM Bit0... 1 =init rezim

Bit 1 ... 1 = pfi dalSim zapisu dat do paméti,

ktera se uklada do EEPROM, se vSechna

data zapiSou do EEPROM

Bit 2 ... 1 = je zapnut prepinac¢ USR = zdkaz

http a ftp serveru

Bit 3 ... 1 = pripojen servisni konektor

Belimo

Bit 4 ... 1 = probiha automaticka adresace

Bit 5 ... 1 = probiha scan sbérnice

Bit 6 ... 1 = HW porucha sériové linky
Modbus address |4 LSB R,W EEPROM Slave adresa na Modbus. Plati pouze pro |Na TCP je slave adresa Modbus

RTU. Vychozi hodnota je 1. vzdy 1.
Modbus RTU 4 MSB R,W EEPROM 10: 1200 Rychlost v bit/s, vychozi
baudrate 11: 2400 hodnota je 9600

12: 4800

13: 9600

14: 19200

15: 38400

16: 57600

17: 115200
Modbus RTU 5 R,W EEPROM bit 0, bit 1 — parita 0: Zadna
komunikace 1: suda

2: licha
bit 1: pocet stop bit 0: 1
1:2

Rezerva 6 R RAM
Uptime 1 7 R RAM Cas béhu od posledniho restartu, nizsi [s]

word
Uptime 2 8 R RAM Cas béhu od posledniho restartu, vyssi

word
EEPROM writes |9, 10 R EEPROM Pocet zapist z Modbus do paméti EEPROM

Globalni registry

domat RO60
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Active devices 20 LSB R,W,EEPROM Bit0... MP addr. 1 Nastavi uzivatel podle
Bit 1 ... MP addr. 2 \vyZadované konfigurace
Bit 2 ... MP addr. 3
Bit 3 ... MP addr. 4 Vychozi hodnota = 0
Bit 4 ... MP addr. 5
Bit5 ... MP addr. 6
Bit 6 ... MP addr. 7
Bit 7 ... MP addr. 8

Retries 21 R,W,EEPROM Pocet opakovanych pokusd, nez bude Nastavitelné v rozsahu 0...3,
\vystaven timeout vychozi hodnota = 2

Bit settings 22 R,W,EEPROM Bit 0 ... 0: Simple mode, 1: Complex mode [Vychozi hodnota =0

Simple mode

Simple mode, jednoduchy méd, je nej¢astéji pouzivanym zplsobem Fizeni pohond. Pro nastaveni pohonu staéi zapis do
jediného registru (...01), aktualni poloha je pro informaci v registru ...04. Viz téZ podrobny popis vyse na str. 9.

- funkci odpovida prevodniku UK24MOD

- kazda periferie ma vyhrazeno 20 modbusovych registrd (z nichz je nyni vyuZito 17) a tyto sekce jsou rfazeny bezprostiedné za
sebou, tj. MP adresa 1 ma pridélen rozsah modbusovych registrd 1001 — 1020, MP2 rozsah 1021 — 1040, az MP8 rozsah 1141 —
1160. V tabulce niZe jsou uvedeny jen relativni adresy: pro MP adresu 1 prictéte k uvedenym hodnotam 1000, pro MP adresu 2
prictéte 1020 atd.

- aby komunikace s konkrétni MP adresou bézela, je nutno ji nejdrive aktivovat v globalnim registru (20 LSB)

- ¢teni hodnot probiha nepretrzité cyklicky, zapis se provede po zapisu na Modbus

- podporovana zafizeni viz reg. 12

Setpoint 01 R,W, RAM Nastavena hodnota polohy [0,01%]
Fire / smoke dampers
nepodporuji zapis

Override 02 R,W, RAM Zjednodusend funkce Get / Set Forced Control
control 0 — None

1-0Open

2 — Closed

3 —Min

4 — Mid

5 — Max

6 — Fast closed

Zarizeni MPL tuto funkci nepodporuiji.

Fire / Smoke dampers podporuji pouze hodnoty 1 a 6.
Pfikaz je tfeba opakovat kazdych 120's

Command 03 R,W, RAM Servisni a testovaci funkce

0 —None

1 — Adaption

2 —Test run

3 — Synchronisation

4 — Reset malfunctions / errors

Zafizeni MPL podporuji pouze hodnoty 1 a 4

Po pfijeti potvrzeni se hodnota registru vynuluje

Actual position |04 R, RAM Skutecna poloha pohonu [0,01%]
Relative flow 05 R, RAM VAV — STP mode % Pnom [0,01%]
VAV a EPIV % Vhom Podporuji pouze zafizeni VAV a
EPIV
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Errors /
Malfunctions

06

R, RAM

Malfunctions / Maintenance

Bit 0: Excessive utilisation

Bit 1: Control range increased

Bit 2: Overload, setpoint position not reached
Bit 3: Supercap malfunction

Bit 4: Security relevant malfunction

Bit 5: Damper test error

Bit 6: Duct temperature too high

Bit 7: Smoke detector Alarm NC

Errors

Bit 8: Zarizeni neodpovida

Bit 9: Kopie bitu 8 z divodu kompatibility s UK24MOD
Bit 10: Rezerva

Bit 11: Zafizeni nepfijima tuto hodnotu

Bit 12: Zatizeni nepfijima tento piikaz

Bit 13: Zavreni klapky neprobéhlo do 15 s

Bity 4, 5, 6, 7 a 13 jsou podporovany pouze Fire / Smoke dampers
MPL zafizeni nepodporuji Malfunctions / Maintenance bity
Bity 11, 12, 13 se resetuji uZivatelsky zaslanim Command 4

Sensor Type

07

R,W, RAM

0 —None -
1 — Active sensor [mV]

2 — Passive sensor 1k Q]

3 — Passive sensor 1-20k Q]

4 — Switching contact 0 —open, 1 - closed

Actual Value

R, RAM

Namérena hodnota na Cidle

Series Number 1

09

R, RAM

prvni Cast sér. Cisla - 01234
01234-56789-876-543

Series Number 2

10

R, RAM

druha Cast sér. Cisla - 56789

Series Number 3

11

R, RAM

Ctvrtd Cast sér. Cisla - 543

Actuator Type

12

R, RAM

0 — Not Connected / Unsupported

1 — Direct-coupled / Spring-return

2 — Linear Valve

3 — Rotary Valve

4 — Fire / Smoke Damper

5 — VAV Controller / EPIV

6 — MPL Actuator

Po 10 s bez komunikace je hodnota nastavena na 0

Time
monitoring

13

R, RAM

Cas do vyprieni Override [s]
control (120's)

Min/Vmin

14

R,W, RAM

Minimum position / flow [0,01%)

Max/Vmax

R,W, RAM

Maximum position / flow [0,01%)

Absolute flow

R, RAM

[m3/h] — VAV
[Pa] — VAV — STP
[1/min] — EPIV

Nominal Flow * Relative flow
Pouze VAV a EPIV, jinak
hodnota 65535

Nominal flow

17

R, RAM

[m3/h] — VAV
[Pa] — VAV — STP
[1/min] — EPIV

Pouze VAV a EPIV, jinak
hodnota 65535

Zmény ve 08/2016 — Prvni verze katalogového listu.
verzich 11/2017 — Uprava modbusové mapy, ptidano bezpeénostni upozornéni.
08/2021 — Stylistické upravy, zména loga.
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