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CLEN CEZ ESCO

R085
R086

Shrnuti

Pouziti

Funkce

Prevodnik P-Bus / Modbus RS485

RO85 a R086 jsou mikroprocesorové pfevodniky rozhrani P-Bus pro 1/0O moduly
Landis & Gyr PTM..., PTK... na rozhrani RS485 s protokolem Modbus RTU. Pre-
vodniky maji vzajemné galvanické oddéleni napajeci c¢asti i obou rozhrani a zati-
Zitelnost 32 nebo 64 BE (P-Bus zatézovych jednotek) podle typu.

= jintegrace I/O modull Landis & Gyr do prostiedi SoftPLC — rekonstrukce
starsich zafizeni s podcentralami PRU..., PRV..., RWP80.

Prevodnik umoziuje pripojeni I/O modulll o celkové zatézi az 64 BE na podstanice
Merbon, Domat MiniPLC, Domat IPLC500, IPLC510, IPCB.1, IPCT.1, na runtime
SoftPLC nebo Merbon nebo na jakéhokoli jiného klienta s komunikaci Modbus
RTU.

Po zapnuti prevodnik pribéziné prohledava sbérnici P-Bus a vyhledava pripojené
moduly, ¢imzZ neustale aktualizuje vnitfni seznam 1I/O moduld. Pomoci zvldstnich
pfikazd (v programu ModComTool nebo podle modbusové tabulky) je mozné aktu-
alni konfiguraci sbérnice P-Bus (adresy a typy I/O modul() uloZit do paméti pre-
vodniku a zastavit prohledavani, ¢imz se prenos I/0O signal( v dobé mez zapnutim a
kompletnim oskenovanim sbérnice P-Bus mirné zrychli. To se doporucuje u vyssich
komunikacnich rychlosti na sbérnici Modbus. Kompletni sken P-Busu trva asi 5 s.
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Technické udaje

Napdjeni

Ptikon

Jisténi

Pracovni teplota

Relativni vihkost

Vystup P-Bus PWR
Max. proud

Ochrana proti zkratu

Komunikace RS485
Maximalni délka sbérnice

Max. pocet pfistroji na sbérnici

Komunikacni rychlost

Protokol

Adresovani Modbus
Komunikace P-Bus

Zatizeni

Galvanické oddéleni

univerzalni vstup 90...260 V st, 120...370 V ss

podle poctu jednotek na sbérnici P-Bus, max. 30 VA
vymeénna trubi¢kova pojistka T2A / 250 V

0..50°C

5...95 % nekondenzujici

24V ss
R085: 0.6 A, R086: 1.0 A

Automaticka pojistka proti zkratu, pretizeni, prepéti
s automatickym obnovenim cinnosti

1200 m

256

1200...115200 bps

Modbus RTU slave

Softwarové, programem ModComTool nebo SoftPLC IDE
Komunikace je trvale odolna proti zkratu

R085: 32 BE, R086: 64 BE (BE = zatézova jednotka P-Bus)

napajeci ¢ast, RS485 i P-Bus jsou vzajemné galvanicky oddé-
leny do 1000 V ss

Rozméry viz nize
Svorky, LED
T2A/250V trubickova pojistka napajeni
= | = | = | =
L napadjeni, faze
=J M 3 ez
N napdjeni, nulovy vodic¢
Reass BUS END T2AI250V L N TE TE technickd zem (volitelng)
BUS END oba switche v poloze ON: ukonceni
sbérnice RS485
RS485 K+ komunikace, kladny vodi¢
domat RS485 K- komunikace, zaporny vodic
control system
n085 PWR sviti: napdajeni OK
TXD vysilani dat na RS485, Cervena
zo8 - P-BUS PWR P-BUS COM PBUS PBUS sviti: chyba komunikace
$rE z PU GND PC PU PD PWR s .
blikd 1:1 : komunikace OK
inn | blika 1:8 : komunikace vypnuta
SO[SS® o
H H H INIT v poloze ON pfi zapnuti nastavi vy-

chozi parametrv komunikace RS485
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Zapojeni

Montaz

Udrzba

Rozméry

Trl

230 VAC Modbus RTU
L N TE K+ K-
M085, M086
PU GND PC PU PD
24\ ~ G GO PC PU PD
TANAA

L&G PTM..., PTK....

Zdroj napéti 24 V ss v R085, R086 (P-BUS PWR, svorky PU a GND) je moZné pouZit
napf. jako napdjeni pro podstanici IPLC, mark... apod., max. vSak do vyse pfipust-
ného zatizeni zdroje 0.6 resp. 1 A.

Pfevodnik se upeviiuje naklapnutim na DIN liStu ve svislé poloze. Dbejte na dosta-
tec¢nou cirkulaci vzduchu kolem pfistroje, aby bylo odvadéno ztratové teplo zdroje.

Pokud nesviti LED dioda PWR, zkontrolujte, pfip. vyménte pojistku. PouZijte na-
hradni pojistku pouze stejného typu!

13 mr

(E

99 mm
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Historie zmén 10/2016 Novy katalogovy list.

01/2017 Oprava informace o napajecim napéti.
03/2017 Oprava Modbus. tabulky, reg. 3,4. Oprava PU vyst. = ss napéti.
08/2021 Stylistické upravy, Oprava Modbus. tabulky, reg. 5, zména loga.

4 08/2021 Technické zmény vyhrazeny. domat RO85



Priloha 1: Modbusova tabulka

Podporovany jsou tyto funkce:

FO1 Read Coil Status — ¢teni bit(

FO3 Read Holding Registers — ¢teni word(

F15 Force Multiple Coils — zapis bitu

F16 Force Multiple Registers — zapis wordu.

Najednou je moZné Cist maximalné 52 registra.

Nazev registru [Cislo Typ Popis Poznamka
registru
module ID 1LSB R identifikace modulu dvoubajtové Cislo, zde 0x0091
1 MSB
firmware 2 LSB R verze firmwaru regulatoru 0x0100 = V1.00
2 MSB
status LSB 3 LSB R, W RAM status modulu spodni byte EEPROM init
. o Postupujte takto:
bit 0 — povoli zapis do EEPROM
. , . - nastavte switch INIT do po-
bit 1 — zastaveni komunikace P-Bus
lohy ON
bit 2 — reset konfigurace P-Bus - zapnéte napajeni
bit 3 — uloZeni konfigurace Pbus - nastavte switch INIT do po-
. o . lohy OFF
bit 4 — inicializace EEPROM (nepouZi-| nastavte bit 4 na 1
to) (indikovano bitem 2 v status
bit 5 — zastaveni vyhledavani modul(l MSB)
na P-Busu
inicializace EEPROM se provede, byl-
li pfi startu switch init zapnut, a pfi
zapisu bitu 4 do 1 musi byt switch
vypnut (indikovano bitem 2 v status
MSB)
status MSB 3 MSB R RAM bit 0 — init mode aktivni (switch INIT
je ON)
bit 1 — EEPROM z4pis povolen
bit 2 — EEPROM inicializovéna (nepo-
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uzito)

bit 4 — P-Bus chyba komunikace

adresa Modbus 4 LSB R, W EEPROM [1...250 vychozi adresa je 1
baud rate (ko- {4 MSB R, W EEPROM [10dec ... 1200 bps Nové nastaveni rychlosti je
munikaéni rych- aktivni aZ po restartu, do re-
lost) 11dec ... 2400 bps gistru se ale zapisuje ihned.
12dec ... 4800 bps
13dec ... 9600 bps (vychozi hodnota)
14dec ... 19200 bps
15dec ... 38400 bps
16dec ... 57600 bps
17dec ... 115200 bps
nastavenisér. |5 LSB R, W EEPROM |parametry komunikace sériového  |bit 0-1 ... parita
portu portu RS485 (00 —bez parity, 01 —sud3, 10
— lichd)
o _ |bit 2 ... stop bity (0 —jeden, 1 -
(default = bez parity, jeden stop bit: dva)
0x00)
111 Nové nastaveni je aktivni aZ
po restartu, do registru se ale
zapisuje ihned.
rezerva 5 MSB
pocet naleze- |6 LSB R pocet I/0 moduld, nalezenych na P- |pouze pro diagnostiku
nych modult Busu
6 MSB
pocet definic 7 LSB R pocet definic modul(, které prevod- [pouze pro diagnostiku
znamych modult nik rozpozna
7 MSB
uptime 8 LSB R uptime v ticks pouze pro diagnostiku
8 MSB
data modult 1001 LSB R, W RAM Data P-Bus modulu s adresou 0, re- |[Vyznam podle typu modulu,
gistr 0 viz tabulky v pfehledu modult
1001 MSB -
nize
data moduld 1002 LSB |R, W RAM Data P-Bus modulu s adresou 0, re-
gistr 1
1002 MSB
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data moduld 1003 LSB |R, W RAM Data P-Bus modulu s adresou 0, re-
gistr 2
1003 MSB
data moduld 1004 LSB R, W RAM Data P-Bus modulu s adresou 0, re-
gistr 3
1004 MSB
data moduld 1005 LSB |R, W RAM Data P-Bus modulu s adresou 1, re-
gistr O
1005 MSB
data moduld 1008 LSB |R, W RAM Data P-Bus modulu s adresou 1, re-
gistr 3
1008 MSB
(dalSi moduly a jejich registry)
data moduld 1512 LSB |R, W RAM Data P-Bus modulu s adresou 127,
registr 3
1512 MSB
info o modulech {2001 LSB |R RAM P-Bus modul adresa 0, LSB = module address
adresa na P-Busu MSB = interni pozice v tabulce
2001 MSB ol yee s
(nedllezité)
info o modulech {2002 LSB |R RAM P-Bus modul adresa O, bit 0: chyba komunikace
status modulu . . .
2002 MSB bit 15: nacteno z paméti Flash
info o modulech {2003 LSB |R RAM P-Bus modul adresa 0,
typ modulu (kéd viz nize
2003 MSB vP ( )
info o modulech {2004 LSB |R RAM P-Bus modul adresa 0, FFFF: modul nedetekovan
detekovany typ modulu (kdd, viz ni-
2004 MSB .
ze)
info o modulech {2005 LSB |R RAM P-Bus modul adresa 1,
adresa na P-Busu
2005 MSB
(dalsi moduly a jejich stavy)
info o modulech {2512 LSB |R RAM P-Bus modul adresa 127,
detekovany typ modulu (kdd, viz ni-
2512 MSB

ze)

Pro uvadéni do provozu se pouZiva SoftPLC IDE nebo Merbon IDE a pfevodnik
RS232 nebo USB na RS485. V SoftPLC / Merbon IDE se definuje sériovy kanal Mod-
bus RTU a v ném I/0 moduly Landis & Gyr podle skute¢ného osazeni typl a adre-
sovacich kolick(l na P-Busu. Modul R0O85 nebo R086 se naadresuje v menu nebo
programem ModComTool (na sbérnici miZe byt spolu s jinymi moduly, pokud to
nepredstavuje snizeni rychlosti aktualizace dat) a po zahajeni komunikace z PLC
zacne podle definice v programu komunikovat s I/0 moduly na sbérnici P-Bus.
Modbusovou tabulku neni nutné pouzivat.
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PFi komunikaci z jinych softwarovych prosttedi, nez je SoftPLC / Merbon, pouzijte
pro vycitani a zapis hodnot registry od adresy 1001. V registrech od adresy 2001
jsou diagnosticka data — typy a stavy modul(, které prevodnik na sbérnici P-Bus
sam nalezl. Modbusovou adresu a dalsi komunikaéni parametry nastavte progra-
mem ModComTool.

Pro kompaktni moduly PTK plati nasledujici skladba:

PTK1.23V02 s adresou O:

00O NO UL B WN

PTK1.30V01 s adresou O:

1

2

2R1K
2R1K
2R1K
2R1K
2U10
2U10
110250

4Y10S
2R1K
2R1K
2U10
12D20

8Q250
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Priloha 2: Mapy proménnych pro I/0 moduly P-Bus

PTM1.2C

Adresa prvniho registru (Registr 0) s daty modulu je 1000 + 4 * adresa P-Bus (koli-
¢ek), viz modbusova tabulka. Modul je reprezentovan max. 4 registry.

Priklad: Vstup 2 (Registr 1, viz nize) modulu PTM1.2R1K (2x pasivni Al)
s adresovacim kolickem 3 odecteme v registru s adresou

1000 +4 *3+1=1013.

2x Cita€ impulst

Kod modulu 0x0000

Registr 0 (teni)

Bit Popis

0 Impulsni vstup 2 bit 0
1 Impulsni vstup 2 bit 1
2 Impulsni vstup 2 bit 2
3 Impulsni vstup 2 bit 3
4 Impulsni vstup 2 bit 4
5 Impulsni vstup 2 bit 5
6 Impulsni vstup 2 bit 6
7 Bez funkce

8 Impulsni vstup 1 bit 0
9 Impulsni vstup 1 bit 1
10 Impulsni vstup 1 bit 2
11 Impulsni vstup 1 bit 3
12 Impulsni vstup 1 bit 4
13 Impulsni vstup 1 bit 5
14 Impulsni vstup 1 bit 6
15 Bez funkce
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PTM1.2D20 2 x bezpotencialovy dig. vstup

Kéd modulu 0x0101

Registr 0 (&teni)

Bit Popis

0 Vstup 1 (0 —rozpojen, 1 — spojen)
1 Vstup 2 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Vstup 1 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
9 Vstup 2 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Bez funkce

14 Bez funkce

15 Bez funkce
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PTM1.2R1K 2x analogovy pasivni vstup pro €idla Ni1000 L&G

Kéd modulu 0x0202

Registr 0 (&teni, vstup 1), Registr 1 (&teni, vstup 2)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

15

Popis

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

A/D prevodnik, bit 0
A/D prevodnik, bit 1
A/D ptevodnik, bit 2
A/D ptevodnik, bit 3
A/D prevodnik, bit 4
A/D ptevodnik, bit 5
A/D ptevodnik, bit 6
A/D prevodnik, bit 7
A/D prevodnik, bit 8
A/D ptevodnik, bit 9
A/D ptevodnik, bit 10
A/D prevodnik, bit 11

Rozpojeni nebo zkrat

Pfevodnik ma 12bitové rozliseni (0...4095). V modulu je kfivka linearizovana. Tep-
lota se pocitad z odectené hodnoty X podle vztahu

t=0.05*X-52.4

tedy napt. pro odeétenou hodnotu 1448 je teplotat = 0.05 * 1448 —52.4 = 20 °C.

Bit 15 v hodnoté true indikuje rozpojeni nebo zkrat ¢idla. Rozsah mérenych hodnot
je =50...150 °C (odectena hodnota 48...4048). Pfi rozpojeném cidle je odectend
hodnota 4095, pti zkratovaném cidle 0.

domat RO85
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PTM1.2Y10 2 x analogovy vystup 0...10 V
Kéd modulu 0x0303
Registr 0 (zapis, vystup 1), Registr 1 (zapis, vystup 2)
Bit Popis
0 Zalozni hodnota, bit 0
1 Zalozni hodnota, bit 1
2 Zalozni hodnota, bit 2
3 ZaloZni hodnota, bit 3
4 ZaloZni hodnota, bit 4
5 Bez funkce
6 Bez funkce
7 D/A prevodnik, bit 0
8 D/A prevodnik, bit 1
9 D/A prevodnik, bit 2
10 D/A prevodnik, bit 3
11 D/A prevodnik, bit 4
12 D/A ptevodnik, bit 5
13 D/A ptevodnik, bit 6
14 D/A ptevodnik, bit 7
15 Bez funkce
Prevodnik ma 8bitové rozliseni (0...240 dec), coz odpovida vystupu 0...10 V
(0...100 %).
ZaloZni hodnota ma 5bitové rozliseni, 0...31 dec, coZ odpovida vystupu 0...10 V
(0...100 %). Pokud sbérnice P-Bus nekomunikuje, tj. I/0 modul neobdrzi alespori
kazdé 4 s platny telegram, vystup je nastaven na zalozni hodnotu.
12 domat RO85



PTM1.2U10 2 x analogovy vstup 0...10 V

Kéd modulu 0x0606

Registr 0 (&teni, vstup 1), Registr 1 (&teni, vstup 2)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

15

Popis

Bez funkce

Bez funkce

A/D prevodnik, bit 0
A/D prevodnik, bit 1
A/D prevodnik, bit 2
A/D ptevodnik, bit 3
A/D ptevodnik, bit 4
A/D prevodnik, bit 5
A/D ptevodnik, bit 6
A/D ptevodnik, bit 7
A/D prevodnik, bit 8
A/D prevodnik, bit 9
A/D ptevodnik, bit 10
A/D ptevodnik, bit 11
A/D prevodnik, bit 12

Bez funkce

Pfevodnik ma 13bitové rozliseni (0...8191). Hodnota mérené veli¢iny Y se pocita
z odectené hodnoty X podle vztahu

Y =0.03125 * (X / 2) — 14.0

tedy napt. pro Cidlo rel. vlhkosti a odectenou hodnotu 7296 je rH = 0.03125 *
(7296 / 2) — 14.0 = 100 %rH.

Rozsah mérenych hodnot je 0...10 V (odectena hodnota 896...7296). Hodnota < 64
znamena podteceni, hodnota > 8126 preteceni.

domat RO85
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PTM1.2Y10S-M

2 x analogovy vystup 0...10 V s ru¢nim prefizenim

Kéd modulu 0x0707

Registr 0 (zapis, vystup 1), Registr 1 (zapis, vystup 2)
Bit Popis

0 Zalozni hodnota, bit 0
1 Zalozni hodnota, bit 1
2 Zalozni hodnota, bit 2
3 ZaloZni hodnota, bit 3
4 ZaloZni hodnota, bit 4
5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 D/A prevodnik, bit 0
8 D/A prevodnik, bit 1
9 D/A prevodnik, bit 2
10 D/A prevodnik, bit 3
11 D/A prevodnik, bit 4
12 D/A ptevodnik, bit 5
13 D/A ptevodnik, bit 6
14 D/A ptevodnik, bit 7
15 Bez funkce

Registr 3 (&teni)

Bit Popis

0 Vystup 1 v manualnim rezimu (1 = aktivni)

1 Vystup 2 v manualnim rezimu (1 = aktivni)

2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Stav manualniho prefizeni vystupu 1 (1 = zap, 0 = vyp)
9 Stav manualniho prefizeni vystupu 2 (1 = zap, 0 = vyp)
10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Bez funkce

14
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PTM1.2QD

14 Bez funkce

15 Bez funkce

Pfevodnik ma 8bitové rozliseni (0...240 dec), coz odpovida vystupu 0...10 V
(0...100 %).

Zalozni hodnota ma 5bitové rozliseni, 0...31 dec, coZ odpovida vystupu 0...10 V
(0...100 %). Pokud sbérnice P-Bus nekomunikuje, tj. /O modul neobdrzi alespori
kazdé 4 s platny telegram, vystup je nastaven na zalozni hodnotu.

Reléovy vystup 250 V st se zpétnym hlasenim

Kéd modulu 0x0909

Registr 0 (zapis)

Bit Popis

0 Bez funkce
1 Bez funkce
2 Bez funkce
3 Bez funkce
4 Bez funkce
5 Bez funkce
6 Bez funkce
7 Bez funkce
8 Bez funkce
9 Bez funkce
10 Bez funkce
11 Bez funkce
12 Bez funkce
13 Bez funkce
14 Bez funkce
15 Povel pro relé (0 = vyp, 1 = zap)

Registr 1 (&teni)

Bit Popis

0 Bez funkce
1 Bez funkce
2 Bez funkce
3 Bez funkce

domat RO85
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4 Hlaseni chodu (zpétna vazba)

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Bez funkce

14 Bez funkce

15 Stav relé z registru 0 pro zapis, bit 15

PTM1.2P100 2x analogovy pasivni vstup pro cidla Pt100, Ni100 nebo potenciometr 0...250

Ohm

Kéd modulu OXxOAOA

Registr 0 (&teni, vstup 1), Registr 1 (Cteni, vstup 2)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 A/D prevodnik, bit 0
3 A/D prevodnik, bit 1
4 A/D ptevodnik, bit 2
5 A/D ptevodnik, bit 3
6 A/D prevodnik, bit 4
7 A/D prevodnik, bit 5
8 A/D pfevodnik, bit 6
9 A/D ptevodnik, bit 7
10 A/D prevodnik, bit 8
11 A/D prevodnik, bit 9
12 A/D pFevodnik, bit 10
13 A/D ptevodnik, bit 11
14 A/D ptevodnik, bit 12
15 Rozpojeni nebo zkrat

Pfevodnik ma 13bitové rozliseni (0...8191). Vystup A/D prevodniku je linearni.
Znamend to, Ze pro ¢idla Pt100 je nutné cidlo linearizovat bud' uvazovdnim pouze
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Casti kFivky, kterou bereme jako linearni, nebo linearizaci v PLC. U SoftPLC se dopo-
rucuje linearizovat v nastaveni linearizacni kfivky ve vlastnostech proménné.

Hodnota mérené veli¢iny Y se pocitd z odectené hodnoty X podle vztahu

Y=S*(X/2)+0

tedy napt. pro Cidlo Pt100 s rozsahem méreni 10...40 °C, v némZ ho povazujeme za
linedrni, a odec¢tenou hodnotu 3580 je teplota t =0.1718213 * (3580/2) -287.5085
=20 °C.

Rozsah méreni je 0...250 Ohm (odectend hodnota 346...7846). Odectend hodnota
pfi preteceni je >7920, pfi podteceni <100. Pokud je aktivni bit 15, ¢idlo je rozpoje-
no nebo zkratovano. Pfi rozpojeném cidle je odectend hodnota 8191, pfi zkratova-
ném cidle 346.

PTM1.2Y420 2 x analogovy vystup 4...20 mA
Kéd modulu 0x0BOB
Registr 0 (zapis, vystup 1), Registr 1 (zapis, vystup 2)
Bit Popis
0 Bez funkce
1 Bez funkce
2 Bez funkce
3 Bez funkce
4 Bez funkce
5 Bez funkce
6 Bez funkce
7 D/A ptevodnik, bit 0
8 D/A ptevodnik, bit 1
9 D/A ptevodnik, bit 2
10 D/A ptevodnik, bit 3
11 D/A ptevodnik, bit 4
12 D/A ptevodnik, bit 5
13 D/A ptevodnik, bit 6
14 D/A ptevodnik, bit 7
15 Bez funkce
domat R085 17



PTM1.2125

Pfevodnik ma 8bitové rozliseni (0...240 dec), coZ odpovida vystupu 4...20 mA
(0...100 %).

2 x analogovy vstup 0...25 mA

Kéd modulu OxOEOE

Registr 0 (&teni, vstup 1), Registr 1 (Cteni, vstup 2)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 A/D prevodnik, bit 0
3 A/D prevodnik, bit 1
4 A/D ptevodnik, bit 2
5 A/D ptevodnik, bit 3
6 A/D prevodnik, bit 4
7 A/D prevodnik, bit 5
8 A/D ptevodnik, bit 6
9 A/D prevodnik, bit 7
10 A/D prevodnik, bit 8
11 A/D ptevodnik, bit 9
12 A/D ptevodnik, bit 10
13 A/D prevodnik, bit 11
14 A/D prevodnik, bit 12
15 Bez funkce

Pomoci bocnik( Ize vybrat z téchto rozsaha:

1...5 mA (200 Q); 0...10 mA (100 Q); 0(4)...20 mA (50 Q) a 0...25 mA (40 Q). Bez
bocniku je rozsah méreni napéti 0...1 V ss.

Prevodnik ma 13bitové rozliseni (0...8191). Hodnota mérené veliCiny Y se pocita
z odectené hodnoty X podle vztahu

Y=S*(X/2)+0

kde X = odectena hodnota, S = strmost, O = offset, Y = skutecnd mérena hodnota.

18
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Ptiklad: pro ¢idlo 0...20 mA se signalem 0...100 % rH, bo¢nik 50 Ohm a odectenou
hodnotu 7296 je

rH =0.03125 * (7296 / 2) — 14.0 = 100 %rH.

Rozsah méfrenych hodnot je 0...10 V (odectend hodnota 896...7296). Hodnota < 64
znamena podteceni, hodnota > 8126 preteceni.
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PTM1.4D20 4 x bezpotencialovy dig. vstup

Kéd modulu 0x0111

Registr 0 (&teni)

Bit Popis
0 Vstup 1 (0 —rozpojen, 1 — spojen)
1 Vstup 2 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
2 Vstup 3 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
3 Vstup 4 (0 —rozpojen, 1 — spojen)
4 Bez funkce
5 Bez funkce
6 Bez funkce
7 Bez funkce
8 Vstup 1 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
9 Vstup 2 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
10 Vstup 3 (0 —rozpojen, 1 — spojen)
11 Vstup 4 (0 — rozpojen, 1 — spojen)
12 Bez funkce
13 Bez funkce
14 Bez funkce
15 Bez funkce
PTM1.4Y10S 4 x analogovy vystup 0...10 V

Kéd modulu 0x1313

Registr 0 (zapis, vystup 1), Registr 1 (zapis, vystup 2), Registr 2 (zapis, vystup 3),
Registr 3 (zapis, vystup 4)

Bit Popis

0 ZaloZni hodnota, bit 0
1 ZéloZni hodnota, bit 1
2 ZéloZni hodnota, bit 2
3 ZaloZni hodnota, bit 3
4 ZaloZni hodnota, bit 4
5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 D/A ptevodnik, bit 0
8 D/A ptevodnik, bit 1
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10

11

12

13

14

15

D/A prevodnik, bit 2
D/A prevodnik, bit 3
D/A ptevodnik, bit 4
D/A ptevodnik, bit 5
D/A prevodnik, bit 6
D/A prevodnik, bit 7

Bez funkce

Pfevodnik ma 8bitové rozliSeni (0...240 dec), coZz odpovidd vystupu 0..10 V
(0...100 %).

Zalozni hodnota ma 5bitové rozliseni, 0...31 dec, coZ odpovida vystupu 0...10 V
(0...100 %). Pokud sbérnice P-Bus nekomunikuje, tj. /0 modul neobdrzZi alespon

kazdé 4 s platny telegram, vystup je nastaven na zaloZni hodnotu.
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PTM1.2P1K

2 x analogovy pasivni vstup pro cidla Pt1000, Ni1000 nebo potenciometr 2500
Ohm

Kéd modulu 0x1616

Registr 0 (¢teni, vstup 1), Registr 1 (Cteni, vstup 2)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 A/D ptevodnik, bit 0
3 A/D prevodnik, bit 1
4 A/D prevodnik, bit 2
5 A/D prevodnik, bit 3
6 A/D ptevodnik, bit 4
7 A/D ptevodnik, bit 5
8 A/D prevodnik, bit 6
9 A/D prevodnik, bit 7
10 A/D ptevodnik, bit 8
11 A/D ptevodnik, bit 9
12 A/D prevodnik, bit 10
13 A/D prevodnik, bit 11
14 A/D ptevodnik, bit 12
15 Rozpojeni nebo zkrat

Pfevodnik md 13bitové rozliseni (0...8191). Vystup A/D prevodniku je linearni.
Znamena to, Ze pro Cidla Pt100 je nutné cidlo linearizovat bud’ uvazovanim pouze
¢asti kFivky, kterou bereme jako linearni, nebo linearizaci v PLC. U SoftPLC se dopo-
rucuje linearizovat v nastaveni linearizacni kfivky ve vlastnostech proménné.

Hodnota mérené veliCiny Y se pocita z odectené hodnoty X podle vztahu

Y=S*(X/2)+0

tedy napf. pro ¢idlo Pt1000 s rozsahem méreni 10...40 °C, v némZ ho povazujeme
za linearni, a odeétenou hodnotu 3580 je teplota t = 0.1718213 * (3580/2) -
287.5085 = 20 °C.

Rozsah méreni je 0...2500 Ohm (odectena hodnota 346...7846). Odectena hodnota
pfi preteceni je >7920, pti podteceni <100. Pokud je aktivni bit 15, cidlo je rozpoje-
no nebo zkratovano. Pfi rozpojeném cidle je odectenad hodnota 8191, pfi zkratova-
ném cidle 346.
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PTM1.4QD 2 x reléovy vystup 250 V st se zpétnym hlasenim

Kéd modulu 0x1919

Registr 0 (zapis)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Bez funkce

14 Povel pro relé stupen 2 (0 = vyp, 1 = zap)
15 Povel pro relé stupeni 1 (0 = vyp, 1 = zap)

Registr 1 (&teni)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 HIaseni chodu stupen 1 (zpétna vazba)
5 Hlaseni chodu stuperi 2 (zpétna vazba)
6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce
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13 Bez funkce

14 Stav relé stupen 2 z registru 0 pro zapis, bit 14
15 Stav relé stupen 1 z registru 0 pro zapis, bit 15
PTM1.21420 2 x analogovy vstup 4...20 mA

Kéd modulu Ox1A1A

Registr 0 (&teni, vstup 1), Registr 1 (Cteni, vstup 2)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 A/D prevodnik, bit 0
3 A/D prevodnik, bit 1
4 A/D ptevodnik, bit 2
5 A/D ptevodnik, bit 3
6 A/D prevodnik, bit 4
7 A/D prevodnik, bit 5
8 A/D ptevodnik, bit 6
9 A/D pievodnik, bit 7
10 A/D prevodnik, bit 8
11 A/D prevodnik, bit 9
12 A/D ptevodnik, bit 10
13 A/D prevodnik, bit 11
14 A/D prevodnik, bit 12
15 Bez funkce

Pfevodnik ma 13bitové rozliseni (0...8191). Hodnota mérené veliCiny Y se pocita
z odectené hodnoty X podle vztahu

Y=S*(X/2)+0

kde X = odectena hodnota, S = strmost, O = offset, Y = skutecha mérena hodnota.

Ptiklad: pro cidlo 0...20 mA se signdlem 0...100 % rH, bo¢nik 50 Ohm a odectenou
hodnotu 7296 je

rH =0.03125 * (7296 / 2) — 14.0 = 100 %rH.
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Rozsah méfenych hodnot je 0...10 V (odectend hodnota 896...7296). Hodnota < 64
znamend podteceni, hodnota > 8126 preteceni.

PTM1.2Q250 2 x reléovy vystup 24...250 V st

Kod modulu 0x1D1D

Registr 0 (zapis)

Bit Popis

0 Povel pro relé 1 (0 = vyp, 1 = zap)
1 Povel pro relé 2 (0 = vyp, 1 = zap)
2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Bez funkce

14 Bez funkce

15 Bez funkce

PTM1.4R1K 4 x analogovy pasivni vstup pro cidla Ni1000 L&G

Kéd modulu Ox1E1E

Registr O (Cteni, vstup 1), Registr 1 (Cteni, vstup 2), Registr 2 (¢teni, vstup 3), Registr
3 (Cteni, vstup 4)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 A/D prevodnik, bit 0
3 A/D prevodnik, bit 1

domat RO85 25



PTM1.2Q250-M

4 A/D prevodnik, bit 2

5 A/D prevodnik, bit 3
6 A/D ptevodnik, bit 4
7 A/D ptevodnik, bit 5
8 A/D prevodnik, bit 6
9 A/D prevodnik, bit 7
10 A/D ptevodnik, bit 8
11 A/D prevodnik, bit 9
12 A/D prevodnik, bit 10
13 A/D ptevodnik, bit 11
14 A/D ptevodnik, bit 12
15 Rozpojeni nebo zkrat

Prevodnik ma 13bitové rozliseni (0...8191). V modulu je kfivka linearizovana. Tep-
lota se pocita z odectené hodnoty X podle vztahu

t=0.05*X/2-52.4

tedy napt. pro odeétenou hodnotu 2896 je teplota t = 0.05 * 2896/2 —52.4 = 20 °C.

Bit 15 v hodnoté true indikuje rozpojeni nebo zkrat ¢idla. Rozsah mérenych hodnot
je =50...150 °C (odectena hodnota 96...8096). Odectena hodnota > 8096 je prete-
¢eni, odectend hodnota < 96 znamena podteceni.

Pokud je aktivni bit 15, ¢idlo je rozpojeno nebo zkratovano. Pfi rozpojeném cidle je
odectend hodnota 8191, pfi zkratovaném cidle 0.

2 x reléovy vystup 24...250 V st s ru¢nim ovladanim

Kéd modulu 0x2020

Registr 0 (zapis)

Bit Popis
0 Bez funkce
1 Bez funkce
2 Bez funkce
3 Bez funkce
4 Bez funkce
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PTM1.2D42

10

11

12

13

14

15

Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Povel pro relé 2 (0 = vyp, 1 = zap)

Povel pro relé 1 (0 = vyp, 1 = zap)

Registr 1 (Cteni)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

15

Popis

Rucni ovladani vystupu 1 aktivni (1 = aktivni)

Rucni ovladani vystupu 2 aktivni (1 = aktivni)

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Stav ruc¢niho ovladani vystup 1 (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
Stav ru¢niho ovladani vystup 2 (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Stav relé 2 z registru 0 pro zapis, bit 14

Stav relé 1 z registru 0 pro zapis, bit 15

2 x dig. vstup pro malé napéti 24 V st nebo 10...42 V ss

Kéd modulu 0x2121

Registr 0 (Eteni)

Bit

0

1

Popis
Vstup 1 (0 — bez napéti, 1 — napéti priloZzeno)

Vstup 2 (0 — bez napéti, 1 — napéti priloZzeno)
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2 Bez funkce

3 Bez funkce
4 Bez funkce
5 Bez funkce
6 Bez funkce
7 Bez funkce
8 Vstup 1 (0 — bez napéti, 1 — napéti priloZzeno)
9 Vstup 2 (0 — bez napéti, 1 — napéti priloZzeno)
10 Bez funkce
11 Bez funkce
12 Bez funkce
13 Bez funkce
14 Bez funkce
15 Bez funkce
PTM1.3Q-M3 Tristupnovy reléovy vystup s rucnim prefizenim

Kéd modulu 0x2828

Registr 0 (zapis)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Povel pro relé 3 (0 = vyp, 1 = zap)
14 Povel pro relé 2 (0 = vyp, 1 = zap)
15 Povel pro relé 1 (0 = vyp, 1 = zap)

Registr 1 (Cteni)
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Bit

Popis

0 Ruéni ovladani vystupu aktivni (1 = aktivni)
1 Bez funkce
2 Bez funkce
3 Bez funkce
4 Bez funkce
5 Bez funkce
6 Bez funkce
7 Bez funkce
8 Stav ruc¢niho ovladani stupen 1 (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
9 Stav ruéniho ovladani stupen 2 (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
10 Stav rucniho ovladani stupen 3 (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
11 Bez funkce
12 Bez funkce
13 Stav relé 3 z registru 0 pro zapis, bit 13
14 Stav relé 2 z registru 0 pro zapis, bit 14
15 Stav relé 1 z registru 0 pro zapis, bit 15
PTM1.2D20S 2 x dig. bezpotencialovy vstup s pamétovou funkci

Kéd modulu 0x2929

Registr 0 (&teni)

Bit

0

1

10

11

12

13

Popis

Vstup 1 (0 —impuls nedetekovan, 1 — impuls detekovan)

Vstup 2 (0 —impuls nedetekovan, 1 — impuls detekovan)

Stav ukladani — vstup 1 (0 = reset, 1 = aktivni) — kopie reg. pro zapis 0 bit 2
Stav ukladani — vstup 2 (0 = reset, 1 = aktivni) — kopie reg. pro zapis 0 bit 3
Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Vstup 1 (0 —impuls nedetekovan, 1 —impuls detekovan)

Vstup 2 (0 — impuls nedetekovén, 1 — impuls detekovan)

Stav ukladani — vstup 1 (0 = reset, 1 = aktivni) — kopie reg. pro zapis 0 bit 2
Stav ukladani — vstup 2 (0 = reset, 1 = aktivni) — kopie reg. pro zapis 0 bit 3
Bez funkce

Bez funkce
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PTM1.2Q250-B

14 Bez funkce

15 Bez funkce

Registr 1 (zapis)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 Ukladani —vstup 1 (0 = reset, 1 = aktivni)
3 Ukladani — vstup 2 (0 = reset, 1 = aktivni)
4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Bez funkce

14 Bez funkce

15 Bez funkce

Funkce ukladani se aktivuje nastavenim registru pro zapis 0 bit 2 pro vstup 1 nebo
registru pro zapis 0 bit 3 pro vstup 2.

Po detekci impulsu modul nastavi do log. 1 registr pro ¢teni 0 bit 0 (vstup 1) nebo
registr pro ¢teni 0 bit 1 (vstup 2). Tato hodnota se pak zpracovava v podstanici.
Registr pro cteni bit 0 nebo 1 z(stane v hodnoté log. 1, dokud podstanice nezrese-
tuje registr zapisem log. 0 do registru pro zapis 0 bit 2 nebo 3.

Kontaktni vstupy mohou byt pouzity pro detekci spinacich nebo rozpinacich pulsd.
Detekce pulsu je ovsem v odpovidajicim bitu (0 nebo 1) registru pro ¢teni vzdy in-
dikovédna log. 1.

2 x bistabilni reléovy vystup s pfepinacim kontaktem 24...250 V st

Kéd modulu 0x2D2D

Registr 0 (zapis)
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PTM1.4Q250-P

Bit Popis

0 Povel zapnuti pro relé 1 (1 = aktivace)
1 Povel vypnuti pro relé 1 (1 = aktivace)
2 Povel zapnuti pro relé 2 (1 = aktivace)
3 Povel vypnuti pro relé 2 (1 = aktivace)
4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Bez funkce

13 Bez funkce

14 Bez funkce

15 Bez funkce

Stavy relé 1

Povel Bit0 |Bit1l

Zadna funkce |0 0

Zapnuto 1 0

Vypnuto 0 1

Zadna funkce |1 1

Stavy relé 2

Povel Bit2 |Bit3

Zadna funkce |0 0

Zapnuto 1 0

Vypnuto 0 1

Z4dna funkce |1 1

4x reléovy vystup 24...250 V st s ru¢nim ovladanim
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Kéd modulu 0x3030

Registr 0 (zapis)

Bit Popis

0 Bez funkce

1 Bez funkce

2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Povel pro relé 4 (0 = vyp, 1 = zap) — spinaci kontakty Q23 a Q24
13 Povel pro relé 3 (0 = vyp, 1 = zap) — rozpinaci kontakty Q21 a Q22
14 Povel pro relé 2 (0 = vyp, 1 = zap) — spinaci kontakty Q13 a Q14
15 Povel pro relé 1 (0 = vyp, 1 = zap) — rozpinaci kontakty Q11 a Q12

Registr 1 (Cteni)

Bit Popis

0 Rucni ovladani kanalu 1 (relé 1 a 2) aktivni (1 = aktivni)
1 Rucni ovladani kanalu 2 (relé 3 a 4) aktivni (1 = aktivni)
2 Bez funkce

3 Bez funkce

4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Bez funkce

9 Bez funkce

10 Bez funkce

11 Bez funkce

12 Relé 4, skutecna hodnota z registru pro zapis 0, bit 12
13 Relé 3, skutecna hodnota z registru pro zapis 0, bit 13
14 Relé 2, skute¢na hodnota z registru pro zapis 0, bit 14
15 Relé 1, skute¢na hodnota z registru pro zapis 0, bit 15
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PTM1.2D250

PTM1.2Y250T-M

2 x dig. vstup pro napéti 24...250 V st nebo 24...100 V ss

Kéd modulu 0x3131

Registr 0 (&teni)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

15

Popis

Vstup 1 (0 — bez napéti, 1 — napéti priloZzeno, LED sviti)
Vstup 2 (0 — bez napéti, 1 — napéti pfiloZzeno, LED sviti)
Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Vstup 1 (0 — bez napéti, 1 — napéti pfiloZeno, LED sviti)
Vstup 2 (0 — bez napéti, 1 — napéti pfiloZzeno, LED sviti)
Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Tribodovy vystup 24...250 V st s vnitfnim modelem zdvihu a ru¢nim ovladanim

Kéd modulu 0x3838

Registr 0 (zapis)

Bit

0

1

Popis

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Prednastavend doba prebéhu bit 0
Pfednastavena doba prebéhu bit 1

Pfednastavena doba prebéhu bit 2
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7 Prednastavend doba prebéhu bit 3

8 Vystupni hodnota bit 0
9 Vystupni hodnota bit 1
10 Vystupni hodnota bit 2
11 Vystupni hodnota bit 3
12 Vystupni hodnota bit 4
13 Vystupni hodnota bit 5
14 Vystupni hodnota bit 6
15 Vystupni hodnota bit 7

Registr 1 (¢teni)

Bit Popis

0 Rucni ovladani aktivni (1 = aktivni)

1 Bez funkce

2 Bez funkce

3 1 = Probiha polohovani

4 Pfednastavend doba prebéhu bit 0, skute¢na hodnota reg. pro zapis 0 bit 4
5 Prednastavend doba prebéhu bit 1, skutecna hodnota reg. pro zapis 0 bit 5
6 Pfednastavena doba prebéhu bit 2, skute¢na hodnota reg. pro zapis 0 bit 6
7 Pfednastavend doba prebéhu bit 3, skute¢nd hodnota reg. pro zapis 0 bit 7
8 Stav vystupni hodnoty bit 0

9 Stav vystupni hodnoty bit 1

10 Stav vystupni hodnoty bit 2

11 Stav vystupni hodnoty bit 3

12 Stav vystupni hodnoty bit 4

13 Stav vystupni hodnoty bit 5

14 Stav vystupni hodnoty bit 6

15 Stav vystupni hodnoty bit 7

Vystupni hodnota ma rozliseni 8 bit (0...255). Rozsah 1...240 odpovida poloze ventilu 0...100 %. Pre-
vod polohy ventilu (X) na hodnotu pro zapis (Y) probiha podle vztahu

Y=(2.39%X)+1

Kalibrace na Zavieno = hodnota pro zapis 0

Kalibrace na Otevieno = hodnota pro zapis 255

Pokud je kalibrace aktivovana (zapisem hodnoty 0 nebo 255), vystup je povelovan delsi dobu, neZ je
prednastavena doba prebéhu, aby bylo jisté, Ze pohon dosahl pfislusné koncové polohy a synchroni-
zoval se s vnitfnim regulatorem. Dobu piebéhu ventilu doporucujeme ovérit empiricky.
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Prednastavené doby prebéhu

Prednastavend doba Cas prebéhu (s) Pfednastavena doba Cas prebéhu (s)

0 - 8 96 ...138

1 8.5...13 9 138 ...192

2 13...18 10 192 ...270

3 18...25 11 270 ...378

4 25..35 12 378 ... 540

5 35...48 13 540 ... 660

6 48 ... 66 14 -

7 66 ... 96 15 --
PTM1.4D20R 4 x dig. vstup invertovany, bezpotencialovy

Kod modulu 0x4141

Registr 0 (Eteni)

Bit Popis

0 Vstup 1 (0 —rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
1 Vstup 2 (0 — rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
2 Vstup 3 (0 — rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
3 Vstup 4 (0 — rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
4 Bez funkce

5 Bez funkce

6 Bez funkce

7 Bez funkce

8 Vstup 1 (0 —rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
9 Vstup 2 (0 — rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
10 Vstup 3 (0 — rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
11 Vstup 4 (0 — rozpojeno, LED sviti; 1 — spojeno)
12 Bez funkce

13 Bez funkce

14 Bez funkce

15 Bez funkce

PTM1.2QD-M Reléovy vystup 250 V st s hlasenim stavu a ru¢nim ovladanim
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Kéd modulu 0x6060

Registr 0 (zapis)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

15

Popis

Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce

Povel pro relé (0 = vyp, 1 = zap)

Registr 1 (&teni)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

Popis

Rucni ovladani vystupu aktivni (1 = aktivni)
Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Stavovy vstup (zpétné hlaseni chodu)

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Stav ru¢niho ovladani vystupu (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce
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PTM1.8D20E

PTM1.4QD-M2

15

Stav relé z registru 0 pro zapis, bit 15

8 x bezpotencialovy dig. vstup

Kod modulu 0x8080

Registr 0 (&teni)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

15

Dvoustupnovy reléovy vystup 250 V st s hlasenim chodu a ru¢nim pfrefizenim

Popis

Vstup 1 (0 —rozpojen; 1 —spojen, LED sviti)
Vstup 2 (0 —rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 3 (0 —rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 4 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 5 (0 —rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 6 (0 —rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 7 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 8 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 1 (0 —rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 2 (0 —rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 3 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 4 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 5 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)
Vstup 6 (0 — rozpojen; 1 —spojen, LED sviti)
Vstup 7 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)

Vstup 8 (0 — rozpojen; 1 — spojen, LED sviti)

Kéd modulu OXAOAO

Registr 0 (zapis)

Bit

0

1

Popis

Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce

Bez funkce
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10

11

12

13

14

15

Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Bez funkce
Povel pro relé 2 (0 = vyp, 1 = zap)

Povel pro relé 1 (0 = vyp, 1 = zap)

Registr 1 (¢teni)

Bit

0

1

10

11

12

13

14

15

Popis

Rucni ovladani vystupu aktivni (1 = aktivni)

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

HIaseni chodu stupen 1

Hlaseni chodu stuper 2

Bez funkce

Bez funkce

Stav ruc¢niho ovladani stupen 1 (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
Stav ruc¢niho ovladani stupen 2 (invertovan, 0 = zap, 1 = vyp)
Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Bez funkce

Stav relé 2 z registru 0 pro zapis, bit 14

Stav relé 1 z registru 0 pro zapis, bit 15
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